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2輪独立駆動ロボット　ドロン君



  Surveyor SRV-1 Blackfin Robot 
Open Source Wireless Mobile Robot with Video for Telepresence

競合および参考製品



  

Hardware
Processor: 1000mips 500MHz Analog Devices Blackfin BF537, 
32MB SDRAM, 4MB Flash, JTAG
Camera: Omnivision OV9655 1.3 megapixel 160x128 to 
1280x1024 resolution
Robot Radio: Lantronix Matchport 802.11b/g WiFi
Range: 100m indoors, 1000m line-of-site
Sensors: 2 laser pointers for ranging, support for up to 4 
Maxbotics ultrasonic ranging modules and various I2C sensors
Drive: Tank-style treads with differential drive via four precision 
DC gearmotors (100:1 gear reduction)
Speed: 20cm - 40cm per second (approx 1 foot/sec or .5 
mile/hour)
Chassis: Machined Aluminum
Dimensions: 
120mm long x 100mm wide x 80mm tall
Weight: 350gm (12oz)
Power: 7.2V 2AH Li-poly battery pack
 - 4+ hours per charge
Charger: 100-240VAC 50/60Hz (US plug)



  

ドロン君の特徴

・Androidデバイスを簡単に脱着可能

云うならば「ドロン君がモビルスーツで

Androidデバイスはコアファイター」

・ECO仕様　

廃品物の流用その他の部品に関しても再利用可能

・ホイールダイレクトドライブ

ギアボックスを用いないのでシンプルかつ安価に機動ユ
ニットを構成できる

・液晶ディスプレイで豊かな表現力

癒し効果と遊び心を刺激する



  

ドロン君のシステム構成



  

package gs.poo.imaoca.android;
import android.app.Activity;
import android.media.*;
import android.os.Bundle;
import android.view.View;
import android.view.View.OnClickListener;
import android.widget.Button;
import android.widget.LinearLayout;
public class tone extends Activity {
   ToneGenerator toneGenerator;
   @Override public void onCreate(Bundle savedInstanceState) {
    toneGenerator = new　
ToneGenerator(AudioManager.STREAM_SYSTEM,ToneGenerator.MAX_VOLUME);    
    super.onCreate(savedInstanceState);
        LinearLayout layout = new LinearLayout(this);
        layout.setOrientation(LinearLayout.VERTICAL);
        setContentView(layout);
        Button btn1 = new Button(this);
        Button btn2 = new Button(this);
        Button btn3 = new Button(this);
        Button btn4 = new Button(this);
        btn1.setText("FORWARD");

btn2.setText("TURN LEFT");
btn3.setText("TURN RIGHT");

        btn4.setText("STOP");
        layout.addView(btn1);
        layout.addView(btn2);
        layout.addView(btn3);
        layout.addView(btn4); 
        btn1.setOnClickListener(new OnClickListener(){public void onClick(View v) 
{toneGenerator.startTone(ToneGenerator.TONE_DTMF_1);}});
        btn2.setOnClickListener(new OnClickListener(){public void onClick(View v) 
{toneGenerator.startTone(ToneGenerator.TONE_DTMF_7);}});          
        btn3.setOnClickListener(new OnClickListener(){public void onClick(View v) 
{toneGenerator.startTone(ToneGenerator.TONE_DTMF_3);}});
        btn4.setOnClickListener(new OnClickListener(){public void onClick(View v) 
{toneGenerator.stopTone();}});          
    }
}



  

制御ボード



  

DTMFデコーダと駆動回路



  

ドロン君今後の課題

・Wifi経由でのコントロール

・リアルタイム画像の伝送

・ロボットハンドを装備

・オープンソース化を目指したい



  

ロボットハンドの装備

　自作ロボットハンド（実験中） タミヤ　リモコンロボット製作キット



  

ドロン君を用いたハンズオン



  

ハンズオンを終えての意見交換会

・リアルとバーチャルがつながる接点を目の当たりにでき感動
した。

・各パーツや作りは非常にチープであるが、各コンポーネント
がつながるとなんとなく動いているのが不思議。

・自分が作ったプログラムでロボットが実際に動くとなんだか理
屈なしにうれしい。

・勉強会の最終的なゴールがイメージできた点は良い。

・音が聞こえて物が実際に動くので学習効果は大きいと思う。

・プログラマーを志す学生にこそ体験させたい。

・教材の価格が安くてよい。



  

ドロンくん3号



  

ドロンくん搭載例（HT-03A）



  

ドロンくん搭載例（FMラジオ）
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